Degerli Meslektagim,

Kocaeli Universitesi'nde 11-13 Eyliil 2014 tarihleri arasinda diizenlenecek olan Ulusal Otomatik Kontrol Konferansi'nda
asagidaki 6zel oturumu diizenledigimizi belirtmekten memnuniyet duyar ve bildiri géndererek aktif sekilde katiliminizi rica
ederiz.

Ozel Oturum: Elektrikli, Hibrit ve Otonom Araclarin Kontrol ve Optimizasyon Uygulamalar

Alternatif yakitlarla caligan araglar, 6rnegin elektrikli ve hibrit otomobiller; pahali benzin kullanimini, sera gazi emisyonlarini,
ulasim sektoriinde yabanci iilkelere olan enerji bagimliligini ve kiiresel 1sinmay1 azaltma potansiyeline sahiptir. Hibrit ve
elektrikli otomobiller kismen veya tamamen, ucuz, yerel olarak elde edilebilen ve benzinden daha az karbon yogunluguna sahip
olan elektrik enerjisiyle caligmaktadirlar. Hibrit araglar, hem elektrik motoruna, hem de benzinli motora sahiptirler. Arag¢ kontrol
iinitesi siiriis boyunca her an benzinin mi, yoksa elektrigin mi kullanilacagina karar vermek durumundadir. Ozellikle, elektrik
enerjisinin depolandig1 bataryanin yiiksek maliyeti ve agirligi sebebiyle bataryadaki boyut sinirlamast, siirlis boyunca stirekli
olarak ucuz elektrigin kullanimina imkan vermemektedir. Bu araglarin kontroli, tasarim ve optimizasyonu ile ilgili cok sayida
problem bulunmaktadir.

Otonom arag teknolojisi de benzer sekilde trafikte giivenlik, benzin verimliligi ve trafik tikanikligina ¢6ziim getirebilme
potansiyeline sahip yeni bir teknolojidir. Otonom bir arag, tizerindeki sensorler vasitasiyla ¢evresinden bilgi toplanarak, bu
bilgileri isleyerek, siiriiciiyle etkilesime gerek kalmadan trafikte giivenli bir sekilde yol almak amaci tagimaktadir. Otonom
araglarda da, hibrit ve elektrikli araglarda oldugu gibi ¢ok sayida kontrol ve optimizasyon problemi mevcuttur.

Bu 6zel oturumun amaci, Tiirkiye’deki elektrikli, hibrit ve otonom araclar konusunda ¢alisan arastirmacilar1t TOK-2014
catis1 altinda bir araya getirmek ve bu konuda genis bir yelpazeyi kapsayan problemleri, gelismeleri ve yapilan
calismalarin sonuclarim ve ¢oziim bekleyen problemleri paylagsma ortami yaratmaktir.

Oturumda temel hedef, genis bir katilimel Kitlesiyle canl tartismalarin yapilacagi ve arastirmacilarin birbirleriyle
etkilesim kurabilecegi s6zlii sunum seansinin diizenlenmesi olmakla beraber, katillm durumuna gore poster sunumlari
icin bir seans organize edilmesi de diisiiniilmektedir.
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