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Biyorobotigin ana temasi biyolojik sistemlerin miihendislik disiplini agisindan analiz edilmesi ve biyolojik

sistemlerin eristigi ylksek performansi saglayan bilimsel ve miihendislik prensiplerinin anlasiimasidir.
Biyolojik sistemlerin nasil ¢alistiginin, davrandiginin ve etkilestiginin anlasiimasi iki amacla kullanilabilir.
ilk olarak, farkl sosyal ve enduistriyel uygulamalar igin tasarimi ve {retimi biyolojiden esinlenen robotik
ve mekatronik ¢éziimler bulunabilir. ikinci kullanim amaci ise; teshis, tedavi, 6nleme, cerrahi miidahale,
rehabilitasyon, protez ve kisisel yardim gibi alanlarda insanlarin uzuvlarinin veya organlarinin yerine
gececek ya da insanlara yardimci olacak cihazlarin tasarlanmasi ve gerceklestirilmesidir. Diinyada aktif
bir arastirma alani olan biyorobotige Turkiye’deki arastirmacilarin ilgisi de son yillarda artmaktadir. Bu
konuda c¢alisan arastirmacilarin bir araya gelmesi ve gelecekte ortak yapilabilecek projeler icin isbirligi
firsati yaratmak amaciyla, TOK 2014 kapsaminda Biyorobotik Sistemlerin Kontroll baslikli bir oturum
diizenlenecektir. Oturuma biyorobotik sistemlerin kontroll (izerine asagida verilen genel alanlar veya
ilgili alanlarda glincel arastirmalari bildiren eserler davet edilmektedir.

¢ Cerrahi ve teshis edici robotlarin tasarimi ve kontroli

¢ Biyolojiden esinlenen mikro ve nano 6lgekli robotlarin tasarimi ve kontrolii
¢ Biyolojik sistemlerin kontrol teorisi tabanli modellenmesi

¢ Robotik protez ve ortezlerin tasarimi ve kontroli

¢ Beyin-makine ara yizleri ile robot kontrolii

¢ Degisken esneklikteki etkileyicilere sahip sistemlerin kontroli

Ozel oturuma katilmak isteyen arastirmacilarin éncelikle ahvarol@nu.edu.kz adresine bildiri bashgi ve
yazar bilgilerini iceren bir e-posta gondermeleri gerekmektedir.



